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MODEL OYBEHNEÏYCZNÏ ODRUCHU WARUNKOWEGO W SYMBOLICE BOOLE a

M.KEMPISTY [1] r e a liz u je  k i lk a  m odeli cybernetycznych 

zero-jedynkowych odruchu warunkowego, o k re ś la ją c  typ odru

chu w artościam i trz ech  parametrów: k -cz a su  (dyskretnego) 

trw ania tr e s u r y , 1-cz a su  ( dyskretnego) trw ania odruchu, 

m -liczb y  bodźców dodatkowych.

Oczyw iście podanie w a rto ści składowych wektora ( k , l , m )  o - 

k r e ś la  sposób d z ia ła n ia  modelu, a le  n ie  o k re śla  jednoznacz

n ie  je g o  budowy. Pracochłonność projektow ania m odeli tego 

typu ro śn ie  szybko w miarę w zrostu w a rto ści k , l  i  m, a 

schematy g ra ficz n e  stosowane przez cybernetyków [ i ]  , [ 2] , 

s t a ją  s ię  n ie p r z e jr z y s te .

Podamy tu  w sym bolice BOOLE'a  własny model odruchu ty 

pu ( k , l , m ) ,  gd zie  k , l  i  m mogą być dowolnymi liczb am i 

naturalnym i. Oznaczmy przez G w e jśc ie  główne modelu, 

przez P^, P^i ♦ • * P;i w e jśc ia  pom ocnicze, przez W w yjś

c i e .  'w ejścia te  o d różn ia ją  ty lk o  bodziec - 1 ,  od braku bo

dźca -  0 ;  również na w yjściu  może z a is tn ie ć  ty lk o  re a k c ja  

-1 lub  j e j  brak -  °»  Uzupełnijmy sym bolik? a lgebry BOOLE a 

0-1 symbolem ' , oznaczającym opóźnienie impulsu (0  lub  1 ) 

o jedn ostkę  cz a su , W przypadku, gdy przepisan a r e a k c ja  lub
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j e j  brak elementu A ma n a stą p ić  wju. jed n ostek  czasu po 

za d zia ła n iu  nań bodźca lu b  je g o  braku -  zapiszemy .

W przypadku, gdy re a k c ja  elementu A n astępu je natych

m iast po za d zia ła n iu  nań bodźca, możemy zam iast A użyć 

oznaczenia A(0) .  N a jp ro stsz y  układ o ty c h  w łasnościach

realizu jem y sp rzęgając  szeregowo element A z ^  elementami 

opóźniającym i o jed n ostk ę  c za su .

— m — m — п н  . . . ч з -

( a )

Oznaczając t ą  soną l i t e r ą  w e jś c ie , w zględnie w y jście  e- 

lementu i  je g o  s ta n  (0  lub 1 ) w danej c h w ili ,  wyrażamy 

nasz model wzorem

W = G + Tl PA Tl G?Ĵ }
X = 1 ^ = 1  (k)
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RESUME

Modèle cybernétique du r é fle x e  co n d itio n n el dans l a  

symbolique de B o o le .

L J auteur p resen ts  un modèle cybernétique du type 0-1  

du r é fle x e  c o n d itio n n e l. Ce modèle a une en trée  p r in c ip a le , 

m en trées a u x i l ia ir e s  e t  une s o r t i e .  La s o r t ie  e t  chaque 

entrée ne peuvent se  trou ver que dans l 'u n  des deus é t a t s :

0 ou 1 . Le t r a i t  c a r a c té r is t iq u e  du modèle e s t  que l e  s t i 

mulant 1 à 1 ' en trée  p r in c ip a le  provoque l a  r é a c tio n  immé

d ia te  1 à l a  s o r t ie  e t  après k -p le  a c tio n  sim ultanée des 

stim u la n ts 1 à l 'e n t r é e  p r in c ip a le  e t  aux e n tré e s  a u x i l ia 

ir e s  le  modèle montre 1 -p le  r é a c tio n  1 à l a  s o r t i e ,  à con d i

t io n , to u te fo is  que l 'o n  a a g i  simultanément avec le s  stim u

la n ts  1 aux e n trées  a u x i l ia ir e s .

Les param ètres k , 1 ,  m qui déterm inent le  mode d i c t i o n  

du modèle e t  l a  s tru c tu re  peuvent prendre l e s  v a leu rs  e n t iè 

res p o s it iv e s  a r b i t r a ir e s .

Резтоме

Кибернетическая модель условного рефлекса в симво- 

лике Буля.

Автор представляет кибернетическую модель типа 0 ~ 1 

условного рефлекса. Эта модель имеет один ъход, 

m вспомагательяых входов и один выход. Выход и каж

дый из входов могут находиться только в одном из
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двух состояний: 0 или 1 . Характерным признаком 

модели является т о , что имнульс 1 на главном 

входе вызывает немедленную реакцию 1 на выходе, 

а если к-кратно одновременно подеГстчовать 

импульсами 1 на главном входе и вспомогательных 

зх о д ах , модель показывает 1 - кратную реакцию 1 

на выходе -  как только подействовать одновремен

но импульсами 1 на вспомагательных входах.

Параметры /к,1,ш  / ,  определяющие способ дейст

вия модели и ее структуру, могут принимать нату

ральные значения.


